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 اي :فعاليتهاي اجرايي و پروژه
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 علوم و تكنولوژي زير دريا دانشگاه صنعتي اصفهان پژوهشكده 

  1/86/ 26الي   18/8/83معاون اجرايي پژوهشكده از  -2
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 "كشور 

-1381 "تجهيزات بهينه سازي سه عدد بويه موج نگار و ديگر دستگاه هاي اندازه گيري  "مدير طرح  -12
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 26/10/85از  "انجام ، بازسازي و ارتقاي سيسم شناور اقيانوس شناسي شركت  نفت خزر   "مدير طرح  -13

  1386تا  

  1387تا  26/10/85از  "هاي شركت  اشنور نصب و راه اندازي  بويه "مدير طرح  -14

 1389تا  Comex"  1388ربات آب عميق "مدير طرح   -15

 1389تا   1388  "طرح بويه ملي "عضو شوراي  -16

 .تا كنون 1396از  "8طرح ربات كاوش "عضو شوراي   -17

 

 : تجربه هاي علمي و كاري
 .AMTI   آشنايي با مباحث جنگ الكترونيک و رادار ، علل خصوص رادار هوائي -

 شبيه سازي رادار هواپيما. -

هاي صنعتي  PCسيستم هاي جمع آوري اطلاعات مبتني بر ميكرو كنترلرها و طراحي و ساخت  -

 .ومونيتور  از راه دور

هاي جمع آوري اطلاعات، ترانسديوسرها و تجهيزات الكترونيكي سكوهاي حفاري طراحي وساخت سيتم -

 . و خدمات چاهي  نفت

 .ابع تغذيه سوئيچينگ با قدرت متوسططراحي و ساخت من -

 .نگاربويه هاي اقيانوس شناسي موج هايهمكاري در طرح -

 و سنسور موج نگار.  همكاري در طراحي و ساخت سنسورهاي هواشناسي -

 .مرتبط مسائلاكوستيک زيرآب و  همكاري درطراحي تجهيزات -

 همكاري در طراحي خودرو هوشمند. -

 يابي و نقشه سازي.انهاي نوين در مكپياده سازي روش -

 

 

 

 

 



   

 
 


